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La pre sen te invention conceme un dispositif de manutention de charges pour 
magasin de stockage d'objets a casiers repartis sur plusieurs niveaux, comprenant 
des moyens de support des charges pouvant coulisser le long d , un mat de levage 
porte par un sommier susceptible d'une translation horizon tale le long du 
5 magasin jusqu'a un poste d f amenee des charges au sagas in ou d 9 evacuation de 
celles— ci* 

On coxmait des dispositif s de manutention de charges de ce genre, dans 
lesquels le soramier peut coulisser dans une allee entre deux rangees de casiers, 
guide par un ou des rails disposes au sol et/ou au plafond du magasin, cependant 

10 que les moyens de support des charges, constitues en general par une table, 
telescopique ou non, a. coamande manuelle ou motorisee, peuvent se deplacer 
vertical em e n t ie long d'un mat. La commande des deplacements longitudinaux du 
soramier et verticaux de la table est assuree par un opera teur ins ta lie, soit 
dans une cabine solidaire des moyens de support des charges, et voisine de ces 

15 dernier s, soit a distance devant un tableau de controle. 

De tels dispositifs permettent d f assurer avec une grande rapidite la depose 
des charges dans les casiers de stockage ou le retrait de ces casiers, en raison 
de leurs vitesses de dep la cement relativement elevees, tant horizon tales que 
verticales, et de la possibility d'effectuer simultanement les deplacements 

20 horizon taux et verticaux, cependant que le positiosnement precis peut etre 
assure a une vitesse d'approche reduite. lis presentent cependant certains 
inconvenients pour la prise et la depose des charges au poste d* amenee et d f eva- 
cuation du magasin, situe a une extremite de l B allee dans laquelle ils circulent. 
En effet, pour equilibrer I'ensemble du dispositif, il faut que le mSt de levage 

25 a it son pied dispose assez pres d v une extremite du sommier, de sorte que le 

transfert de la charge du poste d'amenee a la table de support du dispositif est 
difficile a effectuer, en raison de leur distance, et necessite des tables ou 
fourches telescopiques de grande longueur, ou des dispositifs auxiliaires pour 
rapprocher la charge de la table de aanutention. Par ailleurs, si le bas de la 

30 charge a introduire dans le magasin est au voisinage du sol, il est necessaire de 
la soulever au prealable, de fagon a permettre a la table ou fourche telescopique 
qui se trouve a une hauteur super ieure a celle du sommier, meme dans sa position 
la plus basse, de se glisser sous la charge* 

La p resent e invention a pour but de remedier aux inconvenients ci-dessus, 

35 et de procurer un dispositif de aanutention de charges pour magasin de stockage 
qui assure une prise et une depose facile des charges au poste d f amenee et 
d f evacuation du magasin, et qui permette eventuellement la prise d r une charge 
disposee au voisinage du sol* 

Le dispositif selon l f invention est caracterise en ce que le mat de levage 

40 est incline' ou inclinable par rapport a la verticale dans son plan de translation 
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de maniere a pennettre une approche des moyens de support des charges jusqu'au 
voisinage immediat du poste d'amenee et d'evacuation du magasin. 

II comporte en outre de preference au moins I'une des caracteristiques 
suivantes : 

5 - Les moyens de support des charges comportent une console venant reposer sur le 
sounder dans sa position inferieure extreme, et des moyens de prehension disposes 
a un niveau inferieur a celui de la console, de facon a se trouver au voisinage 
du sol a 1* emplacement du poste d'amenee et d'evacuation des charges en position 
inferieure extreme. 
10 - Le bas du m£t de levage est articule sur le sommiero 

- Ia raSt de levage repose par son extremite inferieure sur le sommier par I'inter- 
mediaire de moyens de roulement sur une piste parallele a la direction de la 
translation horizon tale du sommier • 

- II comporte des moyens permettant de maintenir un point fixe du mat au contact 
15 de moyens de guidage longitudinal quelle que soit l f inclinaison du mat, 

II est decrit ci-apres, a titre d , exemples et en reference au dessin annexe, 
des dispositifs de manutention de charges selon l f invention. 

La figure I represente une vue generale en elevation d f un dispositif de 
manutention a mat d f inclinaison f ixe. 
20 La figure 2 represente une vue generale en elevation d'un dispositif de 

manutention a mat d'inclinaison variable, guide & une hauteur intermediaire. 

La figure 3 represente une vue generale en elevation d f un dispositif de 
manutention a mSt d f inclinaison variable, a point d'appui inferieur mobile. 

La figure 4 represente plus en detail un dispositif 4e manutention a mSt 
25 d T inclinaison fixe. 

La figure 5 represente plus en detail la partie inferieure d'un dispositif 
de manutention a mSt d 1 inclinaison variable, pivotant sur le sommier, analogue 
I celui de la figure 2. 

La figure 6 represente plus en detail la partie inferieure d f un dispositif 
30 de manutention a mSt d'inclinaison variable, dont le pied peut rouler sur le 
sommier, analogue a celui de la. figure 3. 

Dans la figure I, le sommier 1 du dispositif roule sur un rail 2. Ce 
sommier porte un mf t de levage incline 4, le long duquel coulissent la console 
de manutention 5 et la cabine de conduite 9, Le mat est guide 1 son extremite 
35 superieure le long d f une corniere 10. La charge a introduire dans le magasin 
est representee en 8. La position haute extreme de la console et de la cabine 
est representee en 13. Dans cette position la resultante 13A des poids de la 
cabine, de l'operateur, de la console et de la charge doit naturellement rester 
I l'interieur du polygone de sustentation du sommier, 
40 Dans la figure 2, la course du mSt de levage, susceptible de pivoter autour 



2294979 



de son pied sur le sommier, est guidee , non pas a son extremite super ieure, ma is 
a un niveau intermediaire, par une corniere 1QA sur laquelle roulent des galets 
d r un bo£tier de guidage 10B. 

Dans la figure 3, le pied 26 du mat de levage est mobile le long du sommier, 
5 et un verin 17 regie l'inclinaison du mat 4* Pour permettre le guidage du mat 
a. une hauteur fixe en depit de la variation de la projection du mat sur la 
verticale, le sommet du mat est relie a la corniere superieure de guidage 10 par 
un bras articule 4A susceptible de pi voter sur le haut du ma*t grace a un boftier 
de pivotement 4B, un dispositif a ressort main tenant le bras 4A appuye centre la 
10 corniere 10 • 

Dans la figure 4, le sommier 1 du dispositif roule sur le rail 2 par 
l 1 intermediaire de galets 3. Le long du mat de levage incline 4 peut coulisser 
la console de manutention 5, coaprenant une par tie 6 voisine du mat et une 
fourche 7 de support des charges telle que 8, representee placee au poste 8A 

15 d f amenee au ma gas in et d 1 evacuation de celui-ci, en bout de l # allee de circulation 
du dispositif de manutention. 

L 1 opera teur manoeuvre le dispositif depuis la cabine de coranande 9, En haut 
du mat de levage, le dispositif est guide par une corniere 10. Des poulies 11 
et 12 assurent le renvoi des cables de traction 14A de la console 5 et de la 

20 cabine 9. La position haute iimite de la console et de la cabine est representee 
en 13. Le galet mo teur du sommier et les cables de levage sont entrafnes par un 
groupe moteur 14 dispose sur le sommier. La course de ce dernier vers le poste 
# d'araenee et d T evacuation est limitee par une butee 15, cependant que de facon 
connue un contact non represents assure le ralentissement du emplacement du 

25 sommier vers la fin de sa course. 

On voit que dans un tel dispositif l'abscisse du centre de gravite par 
rapport a la longueur du sommier est variable en fonction de la hauteur d* eleva- 
tion de la charge, et non fixe comae dans un dispositif a mat vertical. II 
suff it naturellement qu'elle reste entre celles des galets de roulement du 

30 sommier. 

Dans la figure 5, le mat inclinable 4 possede une extremite inferieure 
pouvant pivoter par rapport au sommier autour d f ua axe 16 solidaire de celui-ci. 
L'inclinaison du mat est reglable & I'aide d'un verin 17 dont la partie fixe 
prend appui en 18 sur le sommier et la partie mobile en 20 sur le mat. 

35 L'horizontalite de la console de manutention et de la cabine est maintenue 

en depit de l'inclinaison variable du mit par des moyens appropries, par exemple, 
un axe 21 de pivotement de la cabine et de la table de manutention et un galet 
d 1 appui 22 le long du mat. 

Dans la figure 6, . 1* extremite inferieure 26 du mSt inclinable 4 peut se 

40 deplacer sur le fond du sommier, le long d'une corniere 27, paralleleraent au 



4 



2294979 



rail de guidage de la translation de ce dernier, par 1 1 intermedia ire d'un 
chariot 23 a galets de roulement 28. Ce chariot peut etre libre ou entraine par 
un moteur, non representee Un verin vertical 24 attele sur le sommier en un point 
fixe 24A modifie la position d f un axe 25 solidaire du mat inclinable. Lorsque le 

5 chariot 23 est motorise, son deplacement est natur el lenient rendu solidaire de 
celui du verin par des moyens connus, non represented . 

Bien que les formes de mise en oeuvre de 1 T invention qui viennent d'etre 
decrites paraissent preferables, on comprendra que diver ses modifications peuvent 
leur etre apportees sans sortir du cadre de l f invention, certains des organes du 

10 dispositif de manutention pouvant etre remplaces par d'autres qui joueraient le 
meme role technique. En particulier, les verins pourraient etre remplaces par des 
groupes moto-reducteurs • Le guidage du dispositif sur son chemin de translation 
pourrait se faire par des rails et galets lateraux, au lieu d f un rail pose sur le 
sol et de galets d'axe horizontal. Le maintien de I'horizontalite de la console 

15 de support des charges et de la cabine dant le cas d f un mEt inclinable, pourrait 
etre assure par d'autres moyens que ceux decrits, par exemple par un parallelo- 
gramme articule. 



5 



2294979 



REYEHDICAXIOHS 

1/ Dispositif de manutention de charges pour taa gas in de stockage d'objets 1 
casiers rep art is sur plusieurs niveaux, comprenant des moyens de support des 
charges pouvant coulisse r le long d'un mat de levage porte par un somaier suscep- 
5 tible d'une translation horizon tale le long du ma gas in jusqu'a un poste d'amenee 
des charges au magasin ou d* evacuation de celles-ci, caracterise en ce que le 
mat de levage (4) est incline ou inclinable par rapport a la verticale dans son 
plan de translation, de maniere a permettre une appro che des moyens de support 
des charges (7, figure 4) jusqu'au voisinage unedkt du poste (8a) d'amenee et 

30 d" evacuation des charges du sagas in. 

2/ Dispositif selon la revendi cation I, caracterise en ce que les moyens de 
support des charges comportent une console (5) venant reposer sur le sommier 
dans sa position inferieure extreme, et des moyens de prehension (7) disposes 
a un niveau infer ieur a celui de la console, de fa^on & se trouver au voisinage 

15 du sol a ^emplacement du poste d'amenee et d f evacuation des charges en position 
inferieure extreme, 

3/ Dispositif selon les revendications 1 ou 2, a mat inclinable, caracterise en 
ce que le bas^ du mat de levage est articule sur le sommier (16, figure 5). 
4/ Dispositif selon les revendications I ou 2, S mtt inclinable, caracterise en 
20 ce que le mat de levage repose par son extremite inferieure sur le sommier par 
l f intermediate de moyens de roulement (23, figure 6> sur une piste parallele a 
la direction de la translation horizon tale du sommier. 

5/ Dispositif selon les revendications 3 ou 4, caracterise en ce qu'il comporte 
des moyens (10B, figure 2 ; 4a, 4B, figure 3) permettant de maintenir un point 
25 fixe du mat au contact de moyens de guidage longitudinal quelle que soit I'incli- 
naison du mat. 
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